
一、（15分）

设一单位反馈控制系统的开环传递函数为：
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求系统在
[image: image2.wmf])
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输入信号作用下的稳态输出。

二、（15分）
画出如下系统的信号流图并求出系统的传递函数
[image: image3.wmf])
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三、（20分）
反馈系统中，前向传递函数为
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，反馈回路传递函数为
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1.试确定使系统稳定的k的取值范围；

2.确定能使系统临界稳定的K值，并计算此时系统的根。

四、（20分）

机器人控制系统结构图如图1所示。试确定参数K1，K2值，使系统单位阶跃响应的峰值时间
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[image: image9.emf]
图1
五、（20分）
单位反馈系统的开环传递函数为：
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1.绘制系统的根轨迹；
      2.确定使系统闭环稳定时开环增益K的取值范围。
六、（20分）

系统的开环传递函数为
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1.绘制系统的Bode图，并求系统的相角裕度
[image: image12.wmf]g

；

     2.在系统中串联一个比例加微分环节（s+1）,绘制此时系统的Bode图，并求系统的相角裕度
[image: image13.wmf]g

；
     3.说明比例加微分环节对系统性能的影响。

七、（20分）

设一单位反馈控制系统的开环传递函数为
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试设计一超前校正装置，使校正后系统的静态速度误差系数
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八、（20分）

设离散系统如图2所示，采样周期T=1s，其中Gh(s)为零阶保持器，而
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，要求：

1.当K=5时，分别在w域和z域中分析系统的稳定性；

 2.确定使系统稳定的K值范围。

[image: image18.emf]
      图2  采样控制系统
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