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一、选择题(共  6小题，每小题 5 分，共 30 分)

1、系统开环对数幅频特性L(ω)中频段主要参数的大小对系统的（　　）性能无影响。
A.动态         B. 稳态        C. 相对稳定性   D. 响应的快速性

2、当二阶系统特征方程的根为具有负实部的复数根时，系统的阻尼比为（　　）

A．ζ<0    B．ζ＝0     C．0<ζ<1
 D．ζ≥1

3、已知系统前向通道和反馈通道的传递函数分别为G（s）=
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，当闭环临界稳定时，Kh值应为（      ）
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B．-0.1

C．0.1









D．1

4、下列哪种措施对提高系统的稳定性没有效果 (      )。
A．增加开环极点；                      B.在积分环节外加单位负反馈；
C.  增加开环零点；                     D.引入串联超前校正装置。

5、系统在
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作用下的稳态误差
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，说明 (      )
A. 型别
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；  　               B. 系统不稳定；

C.  输入幅值过大；                D. 闭环传递函数中有一个积分环节。

6、已知系统的开环传递函数为
[image: image5.wmf]100
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，则该系统的开环增益为 (      )。

A、 100            B、1000         C、20             D、不能确定
二、填空题(共 4 小题，每小题 5 分，共  20 分)
1、一般开环频率特性的低频段表征了闭环系统的            性能。
2、对于最小相位系统一般只要知道系统的            就可以判断其稳定性。
3、输入相同时，系统型别越高，稳态误差越             。
4、已知在零初始条件下，系统的单位阶跃响应为 
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，试求系统传递函数
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三、计算分析题(30 分)
设系统闭环传递函数 
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，试求：
    1、（10分）分别求
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时单位阶跃响应的超调量
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    2、（10分）分别求
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时单位阶跃响应的超调量
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3、（10分）根据计算结果，讨论参数
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对阶跃响应性能的影响。
四、计算题(  25分)
已知系统的结构图如图1所示
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1、（5分）确定
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满足闭环系统稳定的条件；

2、（10分）求当
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时，系统的稳态误差
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3、（10分）求当
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时，系统的稳态误差
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五、计算题(  25分)
已知线性最小相位系统开环对数幅频特性如图2所示， 
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图2
1、(10分)求系统的型别、开环增益及系统开环传递函数
[image: image35.wmf]()
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；

2、（10分）求幅值穿越频率
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和开环相频特性
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3、（5分）求相位裕量
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；并利用相位裕量判断该系统的闭环稳定性。

六、计算分析题( 20 分)
已知某离散控制系统结构如图3所示，

     1、（10分）求
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     2、（10分） 为保证系统稳定
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之间应满足什么关系？

[image: image44]图3
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